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R RENOMMEE RK ROSE+KRIEGER

Technique d'automatisation A Phoenix Mecano Company

Formulaire de
demande Vérins a
forte capacité




Formulaire de demande Vérins électriques

RK Rose+Krieger GmbH NUMETO client f...ooiiee e
Potsdamer Strasse 9 SOCIELE oo
32423 Minden/Allemagne ProjJet i
Téléphone : +33 (0)1 53 99 50 85 TEIEPNONE .. s
Téléfax : +33 (0)1 48 75 02 13 E-mail e
E-mail : info-rk@phoenix-mecano.com INTEIIOCULEUL &ttt e
Date SEIVICE I oeiiiiitie e e
Données techniques :
(espace de montage maxi.) Effort max. 1 .o N
Hot oo mm Vitesse de déplacement & .....ccccvvveeeiiieeeecee e mm/s
[ mm H COUISE & ittt e mm
P mm Répétabilité 1 ... mm
Accessoires : I /%\ Facteur de service, base 20 Min @ .....cccoccevvevrieenennieeseee, %
O Fixations Charge exercée par : Roulement par éqQUIPES : ...eeeieiieeie e
| O Pression Conditions ambiantes @ .........ccccoiiiiiiiiiic
[0 et/ou traction = sreessssssssrr
HUMIITE = oo %
Commande : Tension d'entrée : Température d'utilisation ........cccooceriieiiini e °C

O Télécommande [ 230v
O Automate O 110V
O pc/usB O 24v

O e, [ Batterie
Besoin:.........cccoeeennnn. Unités

(pour la terminologie, voir également le glossaire a partir de la page 632)

Ou les vérins électriques seront-ils utilisés 2 : ......ccccveveceeennennn.

Souhaitez-vous le fonctionnement synchrone de plusieurs systémes ? :
O Non [ Oui, nombre: ..o

Le systeme doit-il satisfaire a d'autres normes ?:
O Non [0 Oui (description)........cceceveeeeeeeeeeieeeee e

Schéma et commentaires :
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Formulaire de demande Vérins a forte capacité

RK Rose+Krieger GmbH NUMErO client fueeiiieeee e
Potsdamer Strasse 9 SOCIETE ot
32423 Minden/Allemagne Lo = PSR
Téléphone : +33 (0)1 53 99 50 85 BT =] o o) o =40
Téléfax : +33 (0)1 48 75 02 13 0 o =Y | N
E-mail : info-rk@phoenix-mecano.com INtErIOCULEUN ..
Date i Y= VTSRS
Données techniques : Effort max. @ oo N
(espace de montage maxi.) . i
Vitesse de déplacement & ......ccccoeeiiiiiienniee e, mm/s
o mm L 5
H ACCEIEration : ....cceeeiiieecee e mm/s
[ mm
COUISE & ittt mm
P, mm
| p Précision de positionnement........ccccceviiieniiniincicenenn mm
>~
REPELADIlItE & .o mm
Accessoires : Charge exercée par : Facteur de service, base 20 Min : .....ccccccevevceeecciee e %
O Fixations O Pression Roulement par qUIPESs @ .....cooiiiieiiiee e
O Fin de course O et/ou traction Conditions ambiantes @ .......ccoceviioiniice e
D Adaptateur moteur I
O . Entrainement électrique : HUMIAITE 1 oo %
J Non ) e
Température d'utilisation ........ccccveveenceniinncecee e, °C
O Oui

Besoin: ......cccooeeeeerenenns Unités

(voir formulaire de
demande page 633)

(pour la terminologie, voir également le glossaire a partir de la page 633)

Souhaitez-vous le fonctionnement synchrone de plusieurs systemes ? :
0 Non [ Oui, nombre: ..o

Le systeme doit-il satisfaire a d'autres normes ?:
LI Non [ Oui (description)........c.cceeveeeuceeeeeeieeeeeeeeeeeeeeeeenes

OU les vérins a forte capacit@ seront-ils UTIHISES 2 & ...t e st be e bt esae e e be e easeenbeesnbeenseesnreas

Schéma et commentaires :




Formulaire de demande de moteurs

et de commandes pour a vérin a forte capacité

RK Rose+Krieger GmbH
Potsdamer Strasse 9

32423 Minden/Allemagne
Téléphone : +33 (0)1 53 99 50 85
Téléfax : +33 (0)1 48 7502 13

E-mail : info-rk@phoenix-mecano.com

E-mail :

Y=Y VLol S

Type de moteur :

O Entrainement a courant continu

Commande : Tension d'entrée :

O Télécommande O 230V
O Automate 110V
O pc/usB O 24v
O e [ Batterie

0 Moteur triphasé

Motoréducteur & vis sans fin : O oui [ Non  Surveillance de la température du moteur : [1 Oui L1 Non

Motoréducteur planétaire : O oui [0 Non Protection IP nécessaire pour le moteur/ motoréducteur ...

Motoréducteur roue et vis : O oOui [J Non  Avec frein: O oui [ Non

Plage de tension du MOtEUN © ......ccccerrerereeeenrneeeeeeennaneas V  Tension pour la commande du frein : L1 24 v/cC 0 230 v/CA

FrEQUENCE AU MOTEUT © wrvvrereeeeee e Hz (@0 o 1T 0Tl 4 Vo) (T UL
(par ex. codeur incrémental, résolveur, transmetteur de valeur absolue)

[J Servomoteur

Tension de service du servomoteur: [] 230 V/CA

] 400 v/cA

Protection IP nécessaire ] Positionnement via le tableau d'enregistrements

pour le servomoteur/ motoréducteur :...........cccevvuveeeeenns 31 enregistrements de dép'acement maxi. : D Oui D Non

Avec frein : O oui [ Non

Codeur moteur :
O Transmetteur de valeur absolue [ Résolveur

Servocontrdleur avec fonction

Positionnement avec modules fonctionnels: [ Oui [ Non

Longueur du cable entre le systéeme et I'armoire de commande :

O 25m O5m O 75m O 10m

O 12,5m

O 15m O 20m

Positionnement via la commande de niveau supérieur au moyen de l'interface pour bus de terrain : ........cccoceeveeeviieenieninene

(par ex. Profibus, Profinet, CanOpen, EtherCAT)
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Exemples d'application: 1 02 O3 0O4 O5 06
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